
 

Функциональные особенности 

✓ Модульная конструкция 
лабораторного набора.


✓ Надежная защита электрической цепи, 
модулей и элементов набора.


✓ Теоретический материал по каждому 
разделу.


✓ Пошаговые инструкции по выполнению 
практических экспериментов.


Программное обеспечение 

✓ Программное обеспечение 
разработано в графической среде 
программирования NI LabVIEW.


✓ Удобный и интуитивный интерфейс 
позволяет с легкостью интегрировать 
пользователей в образовательный 
процесс.


✓ Представление результатов в 
цифровом и графическом виде.


Обзор 

Лабораторный комплекс «Линейный 
XYZ робот-манипулятор» предназначен 
для изучения роботизированных 
линейных систем перемещения, 
построения систем с 
интеллектуальным управлением. 


Лабораторный комплекс поставляется 
в формате конструктора и включает 
все необходимые элементы для начала 
работы.


Простая компоновка электрической 
цепи и сборка механических узлов 
интуитивно понятна обучающимся и 
преподавателю.


Методическое обеспечение содержит 
теоретическую часть по каждому 
разделу, а также подробные 
инструкции для выполнения 
экспериментов и лабораторных работ.


Лабораторный комплекс  
«Линейный XYZ манипулятор IQ Tools»



Комплектация 

✓ Модуль линейного перемещения с 
винтовой передачей - 1 шт.


✓ Модуль линейного перемещения с 
ременной передачей - 1 шт.


✓ Дополнительная ось Z - 1 шт.

✓ Комплект шаговых двигателей - 1 к-т.

✓ Драйвер шаговых двигателей - 1 шт.

✓ Алюминиевая платформа для установки 

элементов робота - 2 шт.

✓ Захват электромеханический - 1 шт.

✓ Шаблон для установки заготовок - 1 шт.

✓ Преобразователь напряжения - 1 шт.

✓ Комплект датчиков - 1 к-т.

✓ Соединительные кабели - 1 к-т.

✓ Программное обеспечение - 1 шт.

✓ Контейнер для транспортировки и 

хранения - 1 шт.


Практические эксперименты 

✓ Изучение конструкции линейного трех-
осевого манипулятора.


✓ Изучение программного обеспечения 
линейного манипулятора.


✓ Осуществление простых операций по 
линейному перемещению.


✓ Решение прямой и обратной задачи 
кинематики.


✓ Изучение алгоритмов захвата, 
перемещения и перекладки предметов.


✓ Осуществление пошагового алгоритма 
сборки.


✓ Реализация алгоритмов движения 
манипулятора по заданным координатам 
в ручном режиме.


✓ Реализация алгоритмов движения 
манипулятора по заданным координатам 
в автоматическом режиме.


+7 (499) 650-53-12 info@iq-tools.ru


Москва, Костомаровский переулок, дом 3, строение 1А

Арт. XYZ Gantry Robot 
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